附件2

2022年天津市应用基础研究多元投入

航天制造项目指南

1．研究目标

以天津市航天产业发展规划为指导，聚焦我国航天强国建设目标及天津市打造高水平航天产业基地的发展需求，面向航天器制造与装配过程中亟需解决的关键核心问题，开展相关技术领域应用基础研究，进一步提升航天器制造与装配效率、精度和质量，推动天津市航天产业快速发展。

拟立项重点项目5项，面上项目2项，申报团队中应包含有天津航天机电设备研究所科研人员，须签订合作协议。 
2．支持领域和研究内容
2.1重点项目

A0101 通过航空航天领域高端装备的基础理论及前沿技术研究，在大型部组件装配机器人的设计与调控方面取得新理论、新方法以及具有自主知识产权的新技术，优先资助新型机器人装备的拓扑–性能的一体化设计方法、大负载紧凑结构的机器人精度标定方法及机器人高精度轨迹规划、定位和柔顺控制理论与方法的应用基础研究；

A0102 优先资助以航天器气浮模拟器跨尺度狭小空间内流场动态特性研究为主要方向的科学立项，鼓励开展面向复杂构型湍流结构的间断有限元仿真、时变空间模态解耦、超微扰动静压气浮轴承动力学特征演化机制的应用基础研究；
A0103 优先资助面向航天器高精度恒拉力微低重力模拟方法研究为主要方向的科学立项，鼓励开展基于磁致零刚度理论的空间动力学试验天地一致性评价方法、宽载荷悬吊式微低重力模拟系统创成机理、高精度高动态恒拉力控制策略的应用基础研究；
A0104 优先资助面向航天深空领域性能需求的高精度谐波减速器设计基础理论研究的科学立项，鼓励开展谐波减速器新型齿廓的成形原理、多齿柔性啮合与参数匹配，服役工况下的性能稳定性评估等应用基础研究；

A0105 优先资助以柔性太阳翼用材料连接工艺及性能评价为主要研究方向的科学立项，鼓励开展以聚酰亚胺复合薄膜为代表的柔性材料低速精准缝合机理建模、控制优化及连接性能评价等应用基础研究；

A0106 优先资助面向航天器超大偏载的多自由度运动模拟系统控制方法基础研究为主要方向的科学立项，鼓励开展超大型运动平台高精度抗扰动多自由度运动模拟系统控制、多电机协同驱动和力矩动态分配控制策略等方面的应用基础研究；

A0107 优先资助面向复杂工况下的航天器储运环境热防护方法和理论研究为主要方向的科学立项，重点开展面向多气象要素耦合环境下密闭空间温度场建模、热防护结构分析和节能设计、高性能保温材料应用集成、多状态模型热特性等效评估、多变量耦合环境场温度测试方法等应用基础研究。
2.2 面上项目

A0201物理约束下的航天器复杂部组件虚拟装配技术与工艺优化方法应用基础研究；
A0202航天复杂离散制造场景下AGV转运的多目标、多约束路径规划模型与方法的应用基础研究。


